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1,电气安全

• 遵守英特诺的操作说明书作业；

• 设备维护、维修前要确保人身安全和设备安

全；

• 禁止未受培训的人员操作；

• 设备维护、维修前要断电，需要带电作业的

需要确保2人同时在现场，但只有1人操作；
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2,主要电气产品 （1/3）

DriveControl MultiControl

Roller PowerSupply

4



interroll.com

2,主要电气产品 （2/3）

HPDTransfer

Auxiliary MCPmodule
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2,主要电气产品 （3/3）

PC6000 FC1000

MPPmoduleDrumMotor
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3，MultiControl 介绍

• 3.1 MultiControl 分类

• MultiControl AI  (Analog) 

• MultiControl BI (Bus)
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3，MultiControl 介绍

• 3.2 MultiControl 区别

控制器 控制Roller的方式 通讯数据

MultiControl - AI Analog 光电、电压、电流、速度、温度、启动时间、
故障 等

MultiControl - BI Can-Bus 增加：电机信息、电机参数监视、最大速度、
最高最低温度、输出功率、计数、记录 等

本章内容按照Multi Control - AI介绍

8



interroll.com

3，MultiControl - AI 介绍

• 四区控制系统

• 方便地切换总线协议 （PROFINET、EtherNet/IP、EtherCAT）

• 直接集成到现场总线中

• 寻址方便

• 电源兼容24V/48V

• 内置ZPA程序（Zero Pressure Accumulation，零压力积放）

• 3.3 MultiControl - AI 特点 （1/2）
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3，MultiControl - AI 介绍

• 能量回收/过压保护

• 当RollerDrive停下或速度突然降低时，输送货物的动能将在RollerDrive中转换为
电能。这部分电能被反馈到系统中，可以由其他RollerDrive使用。 如果反馈的电能

比能够使用的电能还多，则多余的电能被MultiControl - AI中的制动斩波器转换成

热量。当电压高于26.5 V (24 V RollerDrive) 或56 V (48 V RollerDrive) 时，该制

动斩波器激活。由此可避免系统内的电压过高。（斩波电压可设置）

• 过载保护

• 制动斩波器电阻受温度监控。如果制动斩波器电阻由于某些应用特性（例如高输送

重量或高输送速度）而频繁接通，则MultiControl - AI在过热（内部温度约90℃）时
会自动关闭。在温度保护激活期间，会通过LED指示灯显示，并且不再向

RollerDrive发送任何启动信号。

• 3.3 MultiControl - AI 特点（2/2）
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.4 MultiControl 结构 (1/2)

• 面板
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.4 MultiControl 结构 (2/2)

• 底板和插针
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.5 MultiControl 安装 (1/2)

• 供货范围

• 灰/黑扁平电缆

• 光电（自带光电线）

• M12-M12 PN线

• Y-Cable （计划内拓展功能时提供，其它不在供货范围）

• RJ45-M12 PN线 （不在供货范围）

• 柔性电缆（如用到，不在供货范围）
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.5 MultiControl 安装 (2/2)

• 安装注意事项

• 逻辑电和动力电要独立（不同的电源）

• 动力电要带Brake Chopper功能

• 逻辑电不能关联到安全回路

• 扁平电缆分配器不可带大负载（线径仅0.35mm² ）

• 动力电和逻辑电的两个接地电位（L-）在MultiControl内已短接

• 面板压接螺丝安装确保紧固

• 快速接插头要确保可靠到位

1，只有一台移载机或HPD,动力电和
逻辑电是否可以共用？
答：不可以

2，动力电源不带BrakeChopper功能，
是否可以增加二极管改造？
答:不可以

扁平电缆分配器
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.6  MultiControl - AI 技术参数 （1/2）

• 铭牌

• MAC地址

• 生产日期（影响GSD文件版本）

• 电流

生产日期 GSD文件

201808前 GSDML-V2.32-INTERROLL-MULTICONTROL-20161101.xml

201901前 GSDML-V2.32-INTERROLL-MULTICONTROL-20180826.xml

202009前 GSDML-V2.32-INTERROLL-MULTICONTROL-20190102.xml

202009后 GSDML-V2.32-INTERROLL-MULTICONTROL-20200924.xml

GSD文件更新记录：
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.6  MultiControl - AI 技术参数 （2/2）

• 电压

• 电流
1，一个24V电源960W 40A，如一个
滚筒的额定电流3.5A,一个电源是否
可以挂11个滚筒？ （40/3.5=11.4）
答：根据现场控制方式调整；
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.7 MultiControl - AI 接口（1/2）

• RollerDrive接口

• PN总线接口
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.7 MultiControl - AI 接口（2/2）

• IO信号接口类型 (可在Web中设置 PNP or NPN )

• PNP  源型输入、高电平有效

• NPN  漏型输入、低电平有效

• Y-Cable
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.8 MultiControl - AI 设置

• MultiControl投入运行必须首选对其进行配置

• 1.基于Web的用户界面可以对所有设置进行配置

• 2.通过内置的磁性传感器可以对常用设置进行配置（RR上方）

• 3.通过PLC开发环境可以更改设备名称、IP地址

• 4.通过服务数据对象（SDO）可以对除总线类型外的所有设置进行配置

• 5.更换MultiControl时，通过即插即用功能可自动接收数据

磁性传感器位于MultiControl的上侧面，在面板前“INTERROLL”
字标的两个“R”之间；
利用磁性传感器可以执行以下功能：
• 设置传感器 • 设置总线类型
• 执行示教程序 • 接通或关闭传感器/I/O的LED指示灯
• 停用既插即用 • 将MultiControl复位到出厂设置
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.8 MultiControl - AI Web界面配置（1/13）

• 登录

• 在与MultiControl连接的计算机上启动Web浏览器

• 在地址行中输入MultiControl的IP地址（出厂设置：http://192.168.0.1/）

• 在登录页面上输入登录数据（出厂设置：用户名称“Interroll”，密码“Interroll”）
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.8 MultiControl - AI Web界面配置（2/13）

• Overview

• 协议

• 设备名称

• IP地址

• 当前错误

• 指示灯闪亮
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.8 MultiControl - AI Web界面配置（3/13）

• Network Settings

• 协议

• IP地址

• 域名（暂不用）

• 静态/动态IP

• 上下游IP（暂不用）

• 数据格式
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.8 MultiControl - AI Web界面配置（4/13）

• Big Endian Format

• 大端字节序:高位字节数据存放在内存低地址处

• 小端字节序:高位字节数据存放在内存高地址处

1，西门子PLC属于大端字节序还是小
段字节序？
答：大端

2，大端字节序和小端字节序选择错
误有什么影响?

答：对Byte没影响，对Word、Dword有
影响
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.8 MultiControl - AI Web界面配置（5/13）

• Motor-Settings

• 电机类型

• 滚筒直径

• 减速比

• 方向

• 速度

• 交替速度（暂不用）

• 加减速

• ZPA时间（暂不用）

• 斩波电压

1，Brake Chopper Level 选择28V和
26V的区别？
答：电网电压的斩波阀值不同
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.8 MultiControl - AI Web界面配置（6/13）

• Motor-Test Panel

• 启动\停止所有

• 选择滚筒

• 命令
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.8 MultiControl - AI Web界面配置（7/13）

• Digital I/O - States

• 传感器状态

• I/O状态
1，Web界面是否可以实时监控光电
的状态？
答：不可以
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.8 MultiControl - AI Web界面配置（8/13）

• Digital I/O - Setting

• 传感器类型

• 传感器极性类型

• 传感器延时

• 拓展IO口配置

• 指示灯状态

• 关闭辅助输出
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.8 MultiControl - AI Web界面配置（9/13）

• Control Program - Settings

• 程序选择

• 控制时间（暂不用）
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.8 MultiControl - AI Web界面配置（10/13）

• Error - State
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.8 MultiControl - AI Web界面配置（11/13）

• Error - Settings

• 报警响应
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.8 MultiControl - AI Web界面配置（12/13）

• Error - Log
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3，MultiControl - AI 介绍

• 3.8 MultiControl - AI Web界面配置（13/13）

• Service

• System

• Log Out
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3， MultiControl - AI 介绍

• 3.9 MultiControl - AI 应用（1/4）

• GSD文件
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3， MultiControl - AI 介绍

• 3.9 MultiControl - AI 应用（2/4）

• GSD文件解释(初始地址按照0.0介绍)
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3， MultiControl - AI 介绍

• 3.9 MultiControl - AI 应用（3/4）

• Output

程序 功能

Q0.0:=TRUE Q0.0有输出

QB1:= -50 电机1反向以50%速度运行

QB1:= 0 电机1停止

1，QB1的数据类型？
答：Sint
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3， MultiControl - AI 介绍

• 3.9 MultiControl - AI 应用（4/4）

• Input

状态 功能

I0.0=TRUE 输入口1有信号输入

I1.0=TRUE 拓展口1有信号输入

I2.0=TRUE 电机1报错

IB3= -95 电机1当前速度为反向95%

IW8=1700 电机1当前电流1700mA

IW16=24000 动力电电压24000mV

IW18=24000 逻辑电电压24000mV

IW20=600 IGBT的温度 600*0.1=60℃

ID22=600 控制卡启动了600s
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3， MultiControl - AI 介绍

• 3.10 MultiControl - AI 帮助（1/6）

• 接口的LED指示灯含义
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3， MultiControl - AI 介绍

• 3.10 MultiControl - AI 帮助（2/6）

• LED故障指示
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3， MultiControl - AI 介绍

• 3.10 MultiControl - AI 帮助（3/6）

• 故障代码 （1/2）
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3， MultiControl - AI 介绍

• 3.10 MultiControl - AI 帮助（4/6）

• 故障代码（2/2）
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3， MultiControl - AI 介绍

• 3.10 MultiControl - AI 帮助（5/6）

• 常见问题（1/2）

供电原因：

1. 24V模块电压过高或过低都可能引起故障报警；
2. 选型的电源不带“Brake chopper”功能，在停机一瞬间电压太高引起故障报警；
3. 选型的电源额定电流小于10A/24V或5A/48V，在启动一瞬间电流太高，电源功率不够引起故障报警；
4. 电源挂接的滚筒太多，同时启动的滚筒过多、瞬间电流过大，选用的电源功率不够引起故障报警；
5. 动力电和逻辑电混合使用，在启停瞬间电网波动大，会引起故障报警；
6. 控制卡背部的扁平电缆没有压紧、接触不良导致供电不稳；

硬件原因：

1. 接线错误或松动；
2. 电缆损坏或网线损坏；
3. 压板螺丝没有压紧
4. 控制卡损坏：需更换新的控制卡；
5. Web界面出厂配置错误：电机的铭牌在滚筒的侧面；
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3， MultiControl - AI 介绍

• 3.10 MultiControl - AI 帮助（6/6）

• 常见问题（2/2）

程序原因：

1. 在PLC侧没有正确分配设备IP和设备名称；
2. 在PLC侧IP冲突，导致网络频繁掉线；
3. 在PLC侧映射的地址调用错误、错位，
4. 其它程序在不断更改地址内容；
5. GSD文件版本和硬件不匹配：

故障现象

1，网络运行一段时间后会断开，重启后恢复
1) 动力电和逻辑电的电源要分开
2) 电源的电压稳定，要带BrakeChopper功能，不能在启停的时候波动太大
3) 控制卡的挂靠要有余量，电源的功率要有足够的余量
4) 排除IP冲突的可能
5) 排除控制卡背板没有压紧的情况，电源供给不稳定（大概率）
6) 排除网线松动或损坏的情况（大概率）

2，建议安装时把设备的IP地址打印到MultiControl上面，以便排查故障
1) 完善网络拓扑图
2) 完善电源布线图
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3， MultiControl - AI 介绍

• 3.10 MultiControl - AI 参考手册

• 《CN_-_Operating_Manual_MultiControl_Online》

• 《User_Manual_MultiControl_EN_2022.pdf》
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Thank you for your attention

Questions?
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